
• Generally, the section of beam is selected 
based on the moment capacity

• Once a trial section has been selected, design 
check is carried out to ensure that all the other 
strength components are satisfied

• The basic concept of design check is to ensure : 
Design resistance {R} > Design effects {E}

DESIGN CHECK :



DESIGN PROCESS



DESIGN CHECK :



Design Procedure :

Section classification

Determine max SF, BM and def

Trial section

Shear capacity check



Moment capacity check

Shear buckling resistance check for web



Check for combined bending and shear

Deflection check



Determination of 
Maximum Beam 
Moment and Shear



Classification of cross section



Shear check (cl.6.2.6)



The shear area Av may be taken as cl.6.2.6 (3)
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Shear check (contd)



Shear buckling resistance 
check for web



Bending moment  (cl.6.2.5)

 In a simple single span, failure occurs when design value of 
thebending moment MEd exceeds design moment resistance of the 
cross section Mc.Rd.

 Magnitude depends on section shape, material strength and section 
classification.

 Where shear force on cross‐section is small its effect on the 
resistance moment may be neglected.

EC3 sets this limit as a shear force of
50% of the plastic shear resistance



Bending moment  (cl.6.2.5)



Combined Bending and Shear  (cl.6.2.8)



 Alternative for I section (equal flanges) and bending about major axis, the reduced 
design plastic resistance moment allowing for the shear force is as follow:

Combined Bending and Shear  (cl.6.2.8) contd



Deflection check




